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USAY GARANTIEBEDINGUNGEN

OMEGA garantiert, daB die Geréte frei von Material- und Verarbeitungsfehlern sind. Die Garantiedauer betragt fur den Regler
13 Monate, gerechnet ab dem Verkaufsdatum. Damit raumt OMEGA/NEWPORT seinen Kunden eine zusatzliche
Kulanzzeit von einem Monat ein, um Bearbeitungs- und Transportzeiten Rechnung zu tragen und sicherzustellen, dal diese
nicht zu Lasten des Anwenders gehen.

Wenn eine Fehlfunktion auftreten sollte, muB das betroffene Instrument zur Uberpriifung an OMEGA/NEWPORT
eingeschickt werden. Bitte wenden Sie sich schriftlich oder telefonisch an die Kundendienstabteilung, um eine
Riickgabenummer (AR) zu erhalten. Wenn OMEGA/NEWPORT das Instrument bei der Uberpriifung als defekt befindet, wird
es kostenlos ausgetauscht oder instandgesetzt. OMEGA's/NEWPORT's Garantie erstreckt sich nicht auf Defekte, die auf Handlungen
des Kéaufers zurtickzufiihren sind. Dies umfaBt, jedoch nicht ausschlieRlich, fehlerhafter Umgang mit dem Instrument, falscher
Anschluk an andere Gerate, Betrieb auBerhalb der spezifizierten Grenzen, fehlerhafte Reparatur oder nicht autorisierte Modifikationen.
Diese Garantie ist unglltig, wenn das Instrument Anzeichen unbefugter Eingriffe zeigt oder offensichtlich aufgrund einer
der folgenden Ursachen beschadigt wurde: exzessive Korrosion, zu hoher Strom, zu starke Hitze, Feuchtigkeit oder Vibrationen,
falsche Spezifikationen, Einsatz in nicht dem Gerat entsprechenden Applikationen, zweckfremder Einsatz oder andere
Betriebsbedingungen, die auBerhalo OMEGA's/NEWPORT's Einflul liegen. VerschleiBteile sind von dieser Garantie
ausgenommen. Hierzu zéhlen, jedoch nicht ausschlieBlich, Kontakte, Sicherungen oder Triacs.

OMEGA/NEWPORT ist gerne bereit, Sie im Bezug auf Einsatz- und Verwendungsmaéglichkeiten unserer Produkte zu
beraten. OMEGA/NEWPORT libernimmt jedoch keine Haftung fiir Fehler, Irrtimer oder Unterlassungen sowie fiir Schaden,
die durch den Einsatz der Geréate entsprechend der von OMEGA/NEWPORT schriftlich oder miindlich erteilten Informationen
entstehen. OMEGA/NEWPORT garantiert ausschlieBlich, daR die von OMEGA/NEWPORT hergestellten Produkte zum
Zeitpunkt des Versandes den Spezifikationen entsprachen und frei von Verarbeitungs- und Materialfehlern sind. Jegliche
weitere Garantie, ob ausdriickliche oder implizit angenommene, einschlieRlich der der Handelsfahigkeit sowie der Eignung
fir einen bestimmten Zweck ist ausdriicklich ausgeschlossen. Haftungsbeschrankung: Der Anspruch des Kaufers ist
auf den Wert des betroffenen Produkts/Teiles begrenzt. Ein dariiber hinausgehende Haftung ist ausgeschlossen, unabhéngig
davon, ob diese aus Vertragsbestimmungen, Garantien, Entschadigung oder anderen Rechtsgriinden hergeleitet werden.
Insbesondere haftet OMEGA/NEWPORT nicht fiir Folgeschdaden und Folgekosten.

SONDERBEDINGUNGEN: Die von OMEGA/NEWPORT verkauften Produkte sind weder fiir den Einsatz in medizintechnischen
Applikationen noch fir den Einsatz in kerntechnischen Anlagen ausgelegt. Sollten von OMEGA/NEWPORT verkaufte
Produkte in medizintechnischen Applikationen, in kerntechnischen Einrichtungen, an Menschen oder auf andere Weise miBbrauchlich
oder zweckfremd eingesetzt werden, tbernimmt OMEGA/NEWPORT keinerlei Haftung. Weiterhin verpflichtet sich der Kaufer,
OMEGA/NEWPORT von jeglichen Anspriichen und Forderungen schadlos zu halten, die aus einem derartigen Einsatz der
von OMEGA/NEWPORT verkauften Produkte resultieren.

RUCKGABEN/REPARATUREN

Bitte richten Sie alle Reparaturanforderungen und Anfragen an unsere Kundendienstabteilung. Bitte erfragen Sie vor
dem Riicksenden von Produkten eine Riickgabenummer (AR), um Verzégerungen bei der Abwicklung zu vermeiden.
Die Riickgabenummer muR auBen auf der Verpackung sowie in der entsprechenden Korrespondenz angegeben sein.

Der Kaufer ist fir Versandkosten, Fracht und Versicherung sowie eine ausreichende Verpackung verantwortlich,
um Beschadigungen wahrend des Versands zu vermeiden.

Wenn es sich um einen GARANTIEFALL handelt, halten Sie| Wenn es sich NICHT um einen GARANTIEFALL handelt, teilt
bitte die folgenden Informationen bereit, bevor Sie sich an| Ihnen OMEGA/NEWPORT gerne die aktuellen Preise fiir

OMEGA/NEWPORT wenden: Reparaturen mit. Bitte halten Sie die folgenden Informa-

1. Die Auftragsnummer, unter der das Produkt bestellt| tionen bereit, bevor Sie sich an OMEGA/NEWPORT wenden:
wurde. 1. Die Auftragsnummer, unter der die Instandsetzung bestellt

2. Modell und Seriennummer des Produkts sowie wird.

3. Reparaturanweisungen und/oder Fehlerbeschreibung. 2. Modell und Seriennummer des Produkts sowie

3. Reparaturanweisungen und/oder Fehlerbeschreibung.

OMEGA/NEWPORT behalt sich technische Anderungen vor. Um lhnen jederzeit den neuesten Stand der Technologie zur
Verfligung stellen zu kénnen, werden technische Verbesserungen auch ohne Modellwechsel implementiert.

OMEGA ist ein eingetragenes Warenzeichen der OMEGA ENGINEERING, INC.

© Copyright 1996 OMEGA ENGINEERING, INC. Alle Rechte vorbehalten. Dieses Dokument darf ohne vorherige schriftliche
Zustimmung der OMEGA ENGINEERING, INC weder vollstandig noch teilweise kopiert, reproduziert, ibersetzt oder in ein
elektronisches Medium oder eine maschinenlesbare Form tbertragen werden.




FUr lhren gesamten Bedarf
der MeB- und Regeltechnik
OMEGA ... lhr Partner

TEMPERATUR

Thermoelement-, Pt100- und Thermistorfiihler, Steckverbinder, Zubehor
Leitungen: fiir Thermoelemente, Pt100 und Thermistoren
Kalibriergerate und Eispunkt-Referenz

Schreiber, Regler und Anzeiger

Infrarot-Pyrometer

RUCK UND KRAFT
DMS-Aufnehmer

Wiégezellen und Druckaufnehmer
Positions- und Wegaufnehmer
Instrumente und Zubehor

URCHFLUSS UND FULLSTAND

Rotameter, Massedurchflufimesser und Durchflufirechner
Stromungsgeschwindigkeit

Turbinendurchflufimesser

Summierer und Instrumente fiir Chargenprozesse

H/LEITFAHIGKEIT

pH-Elektroden, pH-Mef3gerate und Zubehor

Tisch- und Laborgerite

Regler, Kalibriergerate, Simulatoren und Kalibriergerate
Industrielle pH- und Leitfahigkeitsmessung

DATENERFASSUNG

Datenerfassungs- und Engineering-Software
Kommunikations-gestiitzte Erfassungssysteme
Steckkarten fiir Apple und IBM-kompatible Computer
Datenlogger

Schreiber, Drucker und Plotter

EIZELEMENTE

Heizkabel

Heizpatronen und -streifen
Eintauchelemente und Heizbander
Flexible Heizelemente
Laborheizungen

MWELT-MESSTECHNIK

Mef- und Regelinstrumentierung

Refraktometer

Pumpen & Schlduche

Testkits fiir Luft, Boden und Wasser

Industrielle Brauchwasser- und Abwasserbehandlung
Instrumente fiir pH, Leitfahigkeit und geldsten Sauerstoff

{PFPE FPFPE FPRRY UFURRFR

YRR ES FFRFRE FRFVRER

GHO038/0194



Auspacken

Vielen Dank fiir den Kauf eines CN4800 Reglers.

Durch Einsatz von Fuzzy-Logik wird Uberschwingen praktisch vollstandig
verhindert. Schwankungen des ProzefSwerts werden auch bei externen
Storeinfliissen wirksam unterdriickt.

Bitte lesen Sie dieses Handbuch aufmerksam, bevor Sie den Regler in Betrieb
nehmen. Beachten Sie insbesondere alle Sicherheitshinweise. Bei korrekter
Einstellung und Einsatz entsprechend der Hinweise und Anleitungen in
diesem Handbuch wird Thr CN4800 Regler viele Jahre prézise und
zuverldssig arbeiten.

Entnehmen Sie die Packliste und vergewissern Sie sich anhand der Liste,
dafs alle Komponenten vorhanden sind.

Bei Fragen zur Lieferung wenden Sie sich bitte an die Kundendienst-
abteilung.

Bitte kontrollieren Sie beim Empfang der Sendung Transsportkarton und
Gerite auf offensichtliche Beschddigungen und melden Sie diese ggf. direkt
an den Spediteur.

T

Bitte beachten Sie, da3 Schadensmeldungen nur dann
bearbeitet werden kénnen, wenn die Originalverpackung
verfigbar ist. Bewahren Sie diese sowie Verpackungs- und
Fillmaterial nach dem Auspacken auf.

Aus der technischen Bibliothek von:




Auspacken

Diese Seite blieb frei
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Vor der Inbetriebnahme

1.1 Ubersicht

Das folgende Diagramm gibt eine Ubersicht iiber Installation und
erste Konfigurierung des Regler. Eine Kurzbeschreibung zur
Anderung von Parametern und zu allgemeinen Bedienungs-
schritten finden Sie auf den Seiten 3-1 bis 3-3.

Briicken fiir Ein- und
Ausgang stecken

Y

Regler in Tafel
installieren

Y

Regler
verdrahten

Y

Eingangsbereich
wdhlen

Y

Regelart
wdhlen

Y

Regelparameter
einstellen

Y

Regler
betriebsbereit

Y

Bei Bedarf: Sollwert
verdndern

Ziehen Sie den Regler aus dem Gehéuse und stellen
Sie die gewiinschte Eingangs- und Ausgangsart ein.
Seite 4-3 bis 4-6

Setzen Sie den Regler mit dem beiliegenden
Montagerahmen in der Schalttafel ein.

Seite 1-3

Verdrahten Sie die Ein- und Ausgangsklemmen und
schlieBen Sie den Regler an die Spannungs-
versorgung an.

Seite 1-5 bis 1-9

Schalten Sie die Spannungsversorgung ein und
kontrollieren Sie die Einstellung von Mef3bereich und
Dezimalpunkt.

Seite 4-4

Waéhlen Sie PID- oder PID-Regelung mit Fuzzy-Logik.
Die Grundeinstellung ist PID.
Seite 5-21

Stellen Sie die Regelparameter ein oder rufen Sie die
Selbstoptimierungs-Funktion des Reglers auf.

Seite 5-4 oder 5-12

Damit sind die Betriebsvorbereitungen
abgeschlossen. Bei Bedarf kénnen Sie nun weitere
Funktionen (wie Alarme, Rampen oder
Analogausgang) einstellen.

Abschnitt 5

Wenn erforderlich, kann der Sollwert veréndert
werden.
Seite 3-3



y Allgemeine Beschreibung

1.2 Bestellinformationen

Bitte vergewissern Sie sich, dafs die Spezifikationen dieses Reglers
den Anforderungen Ihrer Applikation entsprechen. Die Spezifi-
kationen Ihres Reglermodells sind auf dem Typenschild an der
Reglerunterseite mit folgenden Kiirzeln angegeben.

Bestellinformationen CN4800 Fuzzy-Logik PID-Regler

CN4801-(*) 1/16 DIN-MaB, 2-Punkiregler
CN4802-(*)-(**) 1/16 DIN-MaB, 3-Punktregler
CN4811-(*) 1/8 DIN-MaB, 2-Punktregler
CN4812-(*)-(**) 1/8 DIN-Maf, 3-Punktregler
CN4821-(*) 1/4 DIN-MaB, 2-Punkiregler
CN4822-(*)(**) 1/4 DIN-MaB, 3-Punktregler

(*) und (**) geben die Ausgangsarten an:

PID-Ausgangsarten

Ausgangsart Ausgang 1 Ausgang 2

Relaisausgang, 3 A -R1 -R2

Logikausgang -DC1 -DC2

4-20 mA -F1 -
Optionen

-ALl 1 Alarmrelais

-Al2 2 Alarmrelais

-HB Heizungsbruchalarm

-PV Skalierbarer Analogausgang

-C4 RS485-Schnittstelle

-RAMP Rampenfunktion mit 8 Segmenten

-DI Digitaler Eingang fiir zweiten Sollwert

1.3 Zubehor

Dem Regler liegt folgendes Zubehor bei:

Bedienungsanleitung (diese Anleitung) 1
Montagematerial 1
Shunt fir Stromeingang (250 Ohm) 1




Allgemeine Beschreibung v

1.4 Installation

1.4.1 Installationsort

Wahlen Sie einen Installationsort, der frei von den folgenden
Umgebungseinfliissen ist:

1.4.2

Feuchtigkeit
Mechanische Schwingungen

Andere Umgebungstemperatur als Raumtemperatur (ca. 25°C)

Korrosive Gase
Staub oder Ruf3
Elektrische Storsignale

Installation des Reglers
Montagewinkel
v . Tafel Tafel \W /Schraube
s Schraube / Regler
rex
EE= D
D |
===y
D
h \ Montagerahmen ’\«:':'=|=I
Abbildung 1-1. Tafeleinbau

CN4801 und CN4802

Setzen Sie den Regler von vorne in
die Tafel ein und schieben Sie den
weif’en Montagerahmen von der
Rickseite Gber den Regler, bis der
Rahmen die Tafel beriihrt. Die
Klinken des Rahmens miissen dabei
in die Aussparungen im Regler-
gehduse einrasten. Wenn nétig,
ziehen Sie die Schrauben an, um
den Regler weiter an die Tafel
anzudriicken. Achten Sie darauf,
die Schrauben nicht zu stark
anzuziehen.

CN4811/4812/4821/4822

Setzen Sie den Regler von vorne in
die Tafel ein. Setzen Sie die Monta-
gewinkel so auf das Reglergehduse
auf, daB} sie in die Aussparungen
im Gehduse eingreifen und ziehen
Sie die Schrauben an beiden
Winkeln gleichmé&Big an. Der
Regler muB3 biindig und
gleichméfBig an der Tafel anliegen.
Achten Sie darauf, die Schrauben

nicht zu stark anzuziehen.

1-3
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1.4.3 Tafelausschnitt

65 oder mehr

65 oder
—_ mehr
45 +0,5
0
457 Einheit: mm

Abbildung 1-2. Tafelausschnitt: CN4801 und CN4802 (1/16 DIN)

45°% Fir 2 bis 6 Regler: a *%’
| | |
92" 92*%
Einheit: Anzahl 2 3 4 5 6
inheit: mm a 93 |141|189] 237 285

Abbildung 1-3. Tafelausschnitt fiir CN4811 und CN4812 (1/8 DIN)

100 oder mehr
>
115 oder
—_ mehr
92 +0,8
-0
[—=
92 7, Einheit: mm

Abbildung 1-4. Tafelausschnitt fiir CN4821 und CN4822 (1/4 DIN)
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1.5 Verdrahtung
1.5.1 CN4801 und CN4802

Abbildung 1-4 zeigt die Klemmenbelegung des Reglers.

Option: s. Abb. 1-8
—A
1 12

Al 1 2 Iglg 2 6 } Regelausgang:
arm: . Abb. 1-6
s. b, 1.7 | 21O O] °
310 O|s PH00
+
100-240V AC 419] Ol9 :> .
50/60 Hz 5|0 Ol —T

Eingang: s. Abb. 1-5

Abbildung 1-4. Klemmenbelegung CN4801 und CN4802

Thermoelement Spannung Strom

® ®
Pt100 ® ®
+ +
]
o alN

Abbildung 1-5. Eingangsklemmen

T

e Fiir den Stromeingang muf$ der beiliegende Shunt
(250 Ohm) angeschlossen werden.

¢ Achten Sie darauf, daf3 die Steckbriicke fiir die
Eingangsart korrekt gesteckt ist (s. Seite 4-3).

Relais Logik Strom

® ® ®

! + +

y 9-19vDC ' 420mADC
@ @ @

Abbildung 1-6. Klemmen fiir Regelausgang 1

1-5
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ALM2
ALM1

Masse

Alarm

Abbildung 1-7. Alarmklemmen

T

Wenn fiir den Regelausgang 2 ein Logik-Ausgang
gewdhlt wurde, steht nur ein Alarm (ALM1) zur

Verfiigung.

Regelausgang 2:
Relais

Kontakteingang

Analogausgang

Regelausgang 2:
Logik

a ®

Stromtrafo

Abbildung 1-8. Optionsklemmen
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1.5.2 CN4811/CN4812/CN4821 und CN4822
Abbildung 1-9 zeigt die Klemmenbelegung des Reglers.

Regel 1 2 1 10 2 } Optionen
egelausgang s. Abb. 1-14
sabb 111 ] |92 MO
O]ls 12|10
=Y '~ ] Regelausgang 2
O4  BIO] 1 TAbb 112
Alarm 2 5 14 2
s. Abb. 1-11 O 6 15 O PH00
7 16 =
O] O] it
100240V AC Ols O] ]
50/60 Hz O 9 18 O _
Eingang: s. Abb. 1-10

Abbildung 1-9. Klemmenbelegung CN4811/4812/4821/4822

Thermoelement Spannung
© ©
8-+ ©
3 1
O ©

Abbildung 1-10. Eingangsklemmen

T

e Fiir den Stromeingang muf3 der beiliegende Shunt
(250 Ohm) angeschlossen werden.

¢ Achten Sie darauf, daf die Steckbriicke fiir die
Eingangsart korrekt gesteckt ist (s. Seite 4-3).

Relais Logik Strom

Schlieler

+
vDC 4-20mA DC

Abbildung 1-11. Klemmen fiir Regelausgang 1

1-7
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Relais

Abbildung 1-13. Alarmklemmen

Kontakteingang Analogausgang Stromtrafo RS485

4_1 O ‘:3 ) TRx-
I
4—1/ @ @) 1) TRX+

Abbildung 1-14. Optionsklemmen
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1.5.3 Hinweise zur Verdrahtung

Eingangsverdrahtung

Diese Regler sind nicht mit einem eigenem Netzschalter
ausgestattet. Falls notwendig, kann dieser separat installiert
werden. (Schaltleistung: 250 V, 1 A).

Verwenden Sie zum Anschlufd von Thermoelementen ausschliefs-
lich Verlangerungsleitung des korrekten Typs.

Verwenden Sie zum Anschlufl von Pt100-Aufnehmern nur
widerstandsarmes Kabel.

Fiihren Sie Signalleitungen immer separat von Netzleitungen
und anderen geschalteten Leitungen.

Fiir Eingangs- und Ausgangsleitungen sollte abgeschirmtes
Kabel verwendet werden. Auch diese Leitungen sollten
moglichst getrennt gefiihrt werden.

Stéreinstrahlung

Wenn die Relaisausgédnge zum Schalten induktiver Lasten wie
Hilfsrelais verwendet werden, installieren Sie eine Schutzdiode
bzw. ein RC-Glied wie in Abbildung 1-15 gezeigt.

DC AC
- | i

Abbildung 1-15.

Wenn Brummeinstrahlung auftritt, setzen Sie einen Trenn-
transformator sowie einen Netzfilter ein.

Wenn Relaisausgénge bei hoher Frequenz im oberen Bereich
ihrer Schaltleistung betrieben werden, reduziert sich die Lebens-
dauer der Relaiskontakte deutlich. In diesem Falle sollte ein
Hilfsrelais eingesetzt werden, vorzugweise in Form eines
Halbleiterrelais.

Relaiskontakte unterliegen einem normalen Verschleifs. Nach
Ablauf einer gewissen Zeit konnen die Kontakte im angezogenen
Zustand festbrennen. Diesem Umstand sollte bei der Beschaltung
des Ausgangs Rechnung getragen werden.
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Anzeigen und Bedienungselemente v

Die Abbildungen 2-1 bis 2-3 zeigen die Anzeigen und Tasten der
Frontplatte der CN4800-Serie.

(CEOMEGA °C)
o—+>0®

o- P[BEE.B|ETS

o 9[BEE.E|EHo
O_

—~®
SEL
| 8288 | 8889 | gR3s | gead )
vy
@ ®

Abbildung 2-1. CN4801 und CN4802

@ Istwert-Anzeige PV

@ Sollwert-Anzeige SV

® Anzeige fiir Regelausgang 1
@ Anzeige fiir Regelausgang 2
® Anzeige fiir Alarmausgang 1
® Anzeige fiir Alarmausgang 2

@ Auswabhl der Betriebsart/Parameterauswahl/Ubergabe der
aktuellen Parametereinstellung an den Regler

Wert verkleinern/Vorhergehenden Parameter aufrufen
® Wert vergrofiern/Néachsten Parameter aufrufen
Cursor auf nichstes Zeichen stellen

C?) GT) C;) ® ® ®O®6 6
(CEOMEGA °C | OMEGA™C )
O O O O O O O O
our ALM1 ALM2 OUT1 OUT2 ALM1  ALM2

ol BBB.B o ~HHAB.H
o-ls[AEA.0 o "BEEH

~ ~ = SEL
SRR | R | aEpen | a5pER Q88 | B ——O
[S)] (&3]
( PYK) @88 | B O
PYX-5
~_ @@ Y

® ® © ©

Abbildung 2-2. CN4821 und CN4822 Abbildung 2-3. CN4811 und CN4812
2-1
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2-2

@ Istwert-Anzeige PV
PV BEEE Diese Anzeige wird aufler fiir den Istwert auch zur
Anzeige von Fehlermeldungen verwendet. Wenn
mehrere Fehler gleichzeitig vorliegen, wird nur
der Fehler mit der hochsten Prioritdt angezeigt.

Anzeige Bedeutung Prioritiit
FRLT Reglerfehler Hoch
hbrt Heizungsbruch Mittel
LFbr MeBkreis-Fehler Gering

@ Sollwert-Anzeige SV
SVEHBER Aufer dem Sollwert wird hier wihrend der
Selbstoptimierung bzw. im manuellen Betrieb
“IUARE” bzw. “TRR” abwechselnd mit dem
Sollwert angezeigt.
® Anzeige fiir Regelausgang 1
0uT10 Leuchtet, wenn Regelausgang 1 aktiviert ist (aufler
wenn als Stromausgang konfiguriert).
@ Anzeige fiir Regelausgang 2
ouT20 Leuchtet, wenn Regelausgang 2 aktiviert ist (nur
bei 3-Punktreglern).

® Anzeige fiir Alarmausgang 1

ALM 1 O Leuchtet, wenn Alarmrelais 1 angezogen ist.
® Anzeige fiir Alarmausgang 2
ALM2 © Leuchtet, wenn Alarmrelais 2 angezogen ist.
@ Betriebsart/Parameterauswahl/Enter
SEL Dient zum Umschalten zwischen Regelbetriebsart
oooo .
gubs und Parametereinstellung, zur Auswahl von

Parametern sowie als “Enter”-Taste zur Ubergabe
der Einstellung. Um die Betriebsart zu wechseln,
halten Sie die Taste fiir ca. 3 Sekunden gedriickt.

Wert verkleinern/vorhergehenden Parameter aufrufen
Dient zum Verkleinern des einzustellenden Werts
oo
o oder ruft den vorhergehenden Parameter auf.

© Wert vergrofiern/nédchsten Parameter aufrufen
Dient zum Vergrofiern des einzustellenden Werts
o oder ruft den néchsten Parameter auf.

Cursor auf nachstes Zeichen stellen
Positioniert den Cursor bei Einstellungen auf das
ooo . . . . .
o ndchste Zeichen oder die néchste Option.



Bedienung

3.1. Betriebsarten und Wechsel zwischen den Betriebsarten

Der Regler verfiigt tiber zwei Betriebsarten, den Regelbetrieb, in
dem Ist- und Sollwert angezeigt werden und die Parameterein-
stellung, in der die Betriebsparameter des Reglers eingestellt

werden.

Der Wechsel zwischen diesen beiden Betriebsarten erfolgt mit der
Taste (i, die fiir ca. 3 Sekunden gedriickt gehalten werden muf.

Regelbetrieb

informationen je nach
Ausstattung des Reglers
(Reglerfehler, MeB3kreisfehler,
Heizungsbruch, Selbst-
optimierung und manueller
Betrieb)

Anderung des Sollwerts

TN

SEL
0000
0oag,

&

(nach 1
Minute ohne
Tastendruck)

Parametereinstellung

forca. 3 ,
+ Anzeige von Ist- und Sollwert S:l:ucr?den + Anzeige und Anderung der
Anzeige von Status- gedriickt Betriebsparameter
halten

¢ Die Regelung bleibt auch wihrend der Parameter-
einstellung aktiv. Die Anderung einer Einstellung
wirkt sich unmittelbar nach Betatigung der Taste
auf die Regelung aus, also bereits ohne
Riickkehr zur Regelbetriebsart.

Die Anderung eines Parameters wirkt sich nur
dann aus, wenn Sie Anderung mit der Taste
bestitigen. Wenn die Einstellung eines Parameters
dadurch verlassen wird, daf$ Sie fiir mehr als 1
Minute keine Taste betédtigen, arbeitet der Regler
mit der urspriinglichen Einstellung dieses einen

Parameters weiter.

3-1
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3.2. Anzeige von Parametern

1. Zur Anzeige von Parametern betétigen Sie die Taste i) und halten Sie diese fir
3 Sekunden gedriickt.

2. Alle verfigbaren Parameter kénnen nun mit den Tasten (35 und (g durchlaufen
werden. Es werden nur die Parameter angezeigt, die entsprechend der
Bedienerebene (}_ ol ) und der Optionsausstattung des Reglers verfigbar sind.

Regelbetrieb for Parametereinstellung
3 Sek.

driicken
== 1. Parameter
aTalui=] 1T
Lalk

Beispiel fir eine
beliebige Anzeige
in der Regel-
betriebsart

In]

Vorletzter Parameter

IN]
|!:|Ltl_l_l

Letzter Parameter

57 mo

3. Halten Sie die Taste (g fir 3 Sekunden gedriickt, um zur Regelbetriebsart zuriick-
zukehren. Wenn fiir mehr als 1 Minute keine Taste gedriickt wird, kehrt der Regler
ebenfalls zur Regelbetriebsart zuriick.

3-2



3.3. Anderung von Parametern

Bedienung v
'I SEL

Zur Anderung von Parametern betétigen Sie die Taste (i) und halten Sie diese fur
3 Sekunden gedriickt.

2. Wahlen Sie den gewiinschten Parameter mit den Tasten [z und (3.

Positionieren Sie den Kursor, also die blinkende Stelle des angezeigten Werts, mit
der Taste (. Die blinkende Zahl kann nun mit den Tasten (g und (i) verkleinert
bzw. vergroBert werden.

Beispiel: Wechsel von Bedienerebene 1 auf Bedienerebene 2

= =
oooo, oooo,
® Rufen Sie den ® Die ganz linke Stelle ® Die zweite Stelle des
Parameter auf. des Wertes blinkt und Wertes blinkt und
kann nun geéndert kann nun gedndert
werden. werden.
Lolb]
= | = | =D oooo
oooo, 0oog, ooog,
@ Die dritte Stelle des ® Die letzte Stelle des ® Der angezeigte Wert
Wertes blinkt und Wertes blinkt und wird um 1 vergréBert.
kann nun gedndert kann nun geéndert
werden. werden.

Lol E

~
[

@ Die letzte Stelle des
Wertes blinkt nicht

mehr, und der neue

Wert ist eingestellt.

T

Die Taste [g hat in Schritt 7 die gleiche Wirkung wie
die Taste [i: die Einstellung wird an den Regler
iibergeben.
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Einstellung der Ein- und Ausgangsart

Eingangs- und Ausgangsart miissen vor der Inbetriebnahme
eingestellt werden. Diese Einstellung erfolgt sowohl iiber die
Tastatur des Reglers als auch durch Steckbriicken.

4.1 Einstellung von Eingangsart und -bereich

Hier werden Eingangsbereich, Position des Dezimalpunkts und
Einheit (°C oder °F) eingestellt.

N G— 1. Schalten Sie die Spannungsversorgung ein. Die LED-

cu Anzeige leuchtet nach einigen Sekunden auf.
=

)
L

S

<

)
=

2. Halten Sie die Taste [ ca. 3 Sekunden gedriickt, bis
E die Anzeige |_ ol F zur Einstellung der Bedienerebene
! erscheint.

PV

)
L
sz

~ por 3. Woahlen Sie Bedienerebene 3 (s. Seite 3-3). Wenn diese
=L bereits eingestellt ist, fahren Sie mit Schritt 4 fort.

sv| 1111 B > S S (S
[y (TGSfenFOIQe 8838 (6885) 666) \68BE) \@eaE) \@aas) 8868

4. Halten Sie die Taste [siig gedriickt, bis der Parameter
F oI angezeigt wird.

PV Fl
1
Lt

st’

5. Stellen Sie Eingangsbereich, Position des Dezimalpunkts
und Einheit ein. Die ersten beiden Stellen geben den
Eingangsbereich wie aus Tabelle 4-1 ersichtlich an. Die

1] vorletzte Stelle legt die Position des Dezimalpunkis fest,

die letzte Stelle wahlt die Temperatureinheit. Betétigen

Sie anschlieBend die Taste [, um die Einstellung zu

speichern.

— HETE

PV l'j
)
[

st

0 Anzeige in °C
1 Anzeige in °F
Dezimalpunkt
Meflhereich 0 Kein Dezimalpunkt
s. Tabelle 4-1 1 1 Dezimalstelle (0,1°C)

4-1
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4-2

Eingangssignal Kode MeBbereich Anzeigegenavigkeit
Pt100 DIN 00 0 bis 150°C 0,1°C
01 0 bis 300°C 0,1°C
02 0 bis 500°C 0,1°C
03 0 bis 600°C 0,1°C
04 -50 bis 100°C 0,1°C
05 -100 bis 200°C 0,1°C
06 -150 bis 600°C 0,1°C
07 -150 bis 800°C 0,1°C
Pt100 NIST 10 0 bis 150°C 0,1°C
11 0 bis 300°C 0,1°C
12 0 bis 500°C 0,1°C
13 0 bis 600°C 0,1°C
14 -50 bis 100°C 0,1°C
15 -100 bis 200°C 0,1°C
16 -150 bis 600°C 0,1°C
Thermoelement Typ J 20 0 bis 400°C 0,1°C
Typ)J 21 0 bis 800°C 0,1°C
Typ K 22 0 bis 400°C 0,1°C
Typ K 23 0 bis 800°C 0,1°C
Typ K 24 0 bis 1200°C 1°C
Typ R 25 0 bis 1600°C 1°C
Typ B 26 0 bis 1800°C 1°C
TypT 27 -199,9 bis 200°C 0,1°C
TypT 28 -150 bis 400°C 0,1°C
TypE 29 0 bis 800°C 0,1°C
Typ E 2A -199,9 bis 800°C 0,1°C
Typ S 2B 0 bis 1600°C 1°C
Typ N 2C 0 bis 1300°C 1°C
Typ U 2D -199,9 bis 400°C 0,1°C
Typ C 2E 0 bis 2300°C 1°C
Typ PLI 2F 0 bis 1300°C 1°C
Spannung 1 bis 5V DC 40 Skalierbar von
0 bis 5V DC 41 -1999 bis 9999
Gleichstrom 4 bis 20 mA 40 Fir den Stromeingang installieren Sie den
Shunt (250 Ohm) und verwenden Sie
den 1-5 V DC-Bereich.

Tabelle 4-1 Eingangsbereiche




Einstellung der Ein- und Ausgangsart v

Wenn bei der Einstellung des Eingangsbereichs von einem Temperatur-
auf einen Spannungs- oder Stromeingang (oder umgekehrt) gewechselt
wurde, muf die Briicke J4 auf der Reglerplatine umgesteckt werden.
Abbildung 4-1 zeigt die Lage dieser Briicke.

1. Ander Unterseite der Reglerfrontplatte befindet sich eine Raste (s. Abbildung
4-1). Driscken Sie die Raste mit einem Schraubendreher nach innen und ziehen
Sie den Regler aus dem Chassis.

2. Stecken Sie die Briicke J4 an der Reglerunterseite auf die Position, die dem
oben eingestellten Eingangssignal entspricht.

Eingangsart Position

Thermoelement/Pt100 TC-Pt

Spannung/Strom \%

Einstellung der
Eingangsart

Briicke J4

v

Briicke J4

Oberseite

Briicke J4 Briicke J4

CN4811/4812 CN4821/4822

Oberseite

Oberseite

Abbildung 4-1 Lage der Briicke zur Einstellung der Eingangsart

3. Schieben Sie den Regler wieder in das Chassis, bis der Regler im Chassis
einrastet.

4-3



y Einstellung der Ein- und Ausgangsart

4.2 Skalierung von Spannungs- und Stromeingéngen

Fiir Spannungs- und Stromeingangen kann eine lineare Skalierung
gewdhlt werden. Hierzu werden unterer und oberer Grenzwert des
skalierten Bereichs sowie die Position des Dezimalpunkts
eingegeben.

Anzeige  Parameter Funktion und Einstellbereich

PVF Oberer Skalenrand Stellen Sie den Wert ein, der nach der
Skalierung einem Signal von 5V bzw.
20 mA entsprechen soll.
Der Eingabebereich betrégt-1999 bis
9999.

Die Grundeinstellung ist 100,0.
PVB Unterer Skalenrand Stellen Sie den Wert ein, der nach der

Skalierung einem Signal von 0/1 V
bzw. 4 mA entsprechen soll.

Der Eingabebereich betragt -1999 bis
9999.
Die Grundeinstellung ist 0,0.

PVD Dezimalpunkt Geben Sie die Anzahl der Dezimal-

stellen ein, also O fir keine, 1 fir eine
oder 2 fiir zwei Dezimalstellen.

Die Grundeinstellung ist 1.

T

* Die Spanne des skalierten Bereichs, also die
Differenz von oberem und unterem Grenzwert,
darf 9999 nicht iibersteigen.

* Der obere Grenzwert (P F) muf$ grofer sein als
der untere (FSh).

4-4
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4.3 Einstellung der Ausgangsart

Wihrend der CN4801/4802 mit dem bei der Bestellung
spezifizierten Ausgang ausgestattet sind, verfiigen die Modelle
CN4811/4812 und CN4821/4822 iiber einen Universalausgang.
Dieser kann durch die Briicke ]2 als Relais- oder Logikausgang
konfiguriert werden. Abbildung 4-2 zeigt die Lage dieser Briicke.
Weiterhin ist der Universalausgang iiber die Tastatur als Strom-
ausgang einstellbar, unabhingig von der Position der Briicke.

1.

An der Unterseite der Reglerfrontplatte befindet sich eine Raste (s. Abbildung
4-2). Driscken Sie die Raste mit einem Schraubendreher nach innen und ziehen Sie
den Regler aus dem Chassis.

Stecken Sie die Briicke J2 an der Reglerunterseite auf die Position, die dem
gewiinschten Ausgangssignal entspricht.

Ausgangsart Position

Logikausgang SSR
Relaisausgang RY
Briicke J2

Einstellung der
Ausgangsart

Unterseite
Briicke J2

CN4821/4822
Unterseite

Abbildung 4-2 Lage der Briicke zur Einstellung der Ausgangsart

3. Schieben Sie den Regler wieder in das Chassis, bis der Regler im Chassis
einrastet.

4.5
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T

e Fiir die verschiedenen Ausgangsarten werden die
selben Ausgangsklemmen benutzt. Achten Sie
darauf, daf$ das gewéhlte Ausgangssignal der
angeschlossenen Last entspricht.

* Der 4-20 mA-Ausgang ist unabhéngig von der
Position der Briicke J2. Es kann jedoch nur ein
Ausgangstyp gleichzeitig verwendet werden.

46



Funktionen

Dieser Abschnitt beschreibt die einzelnen Funktionen des Reglers
zusammen mit den jeweiligen Eingabebereichen. Dabei werden die
Parameter in der Reihenfolge aufgefiihrt, wie sie am Regler ange-
zeigt werden. Wenn Sie Informationen zu einem bestimmten
Parameter suchen, konnen Sie Tabelle 5-2 auch als Inhaltstibersicht
verwenden.

5.1 Bedienerebene

Die Bedienung des Reglers ist in vier aufeinander aufbauende
Ebenen unterteilt, um Bedienungsablaufe praxisgerechter zu
gestalten und Fehleinstellungen und unbefugten Parameter-
anderungen vorzubeugen. Bei der Bedienung des Reglers sind
immer nur die der aktiven Ebene zugeordneten Parameter
zugénglich. Parameter eine hoheren Bedienerebene werden nicht
angezeigt, sondern beim Durchlaufen der Parameterliste mit den
Tasten [y und [sif tibersprungen. Alle Parameter einer niedrigeren
Bedienerebene kénnen auch in der hoheren Bedienerebene
angewahlt werden.

In der Bedienerebene 0 ist die Einstellung aller Parameter aufler der
Auswahl der Bedienerebene gesperrt. In Bedienerebene 3 hingegen
konnen alle Parameter eingestellt werden.

Tabelle 5-1 zeigt eine Ubersicht iiber die Unterteilung der

Parameter. Eine vollstindige Ubersicht aller Parameter finden Sie in
Tabelle 5-2.

Bedienerebene Verfiigbare Funktionen

0 Alle Einstellungen auBBer die der
Bedienerebene sind gesperrt.

1 Neben Sollwert und Selbstoptimierung
sind auch die Rampenfunktionen
zugénglich.

2 In dieser Ebene kénnen die normalen
Betriebsparameter des Reglers eingestellt
werden.

3 In dieser Ebene kénnen alle Parameter

des Reglers eingestellt werden.

Tabelle 5-1 Ubersicht der Bedienungsebenen

5-1
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P Lalk Sei Lalk .
arameter 0o | 2 3 eite Parameter o (23 Seite
[

Lol |®|®| @ @ 5] cr ® |518
oul | ® |53 Por ® | 44
ol 2 ® |53 POF ® |44
Mod ® o 53 Pab ® |44
Ar o o0 54 Pod ® | 44
d-50 e o 538 mF ® (519
STARM o|o 0 53 SFT ® 519
bis S0-h ® (520
T Hs So-L ® (520
-on ®|® 510 Chrl ® |0 52]
I oo 512 dar ® |52]
R4S ® @ 512 Eo ® (522
C e @ 512 rEoc ® (522
d e @512 - ® |5.23
Cool ® ® 513 rC-c¢ ® |523
dhb ® 513 NS-h ® 523
Ar ® |54 no-L ® |5.23
AR ® 514 blrn ® 524
AL ® @516 Hal” ® (525
bis Ao-h ® (525
AZ3h Ho-L ® 525
LooP ® @518 5o ® |0 |52
hb-A ®|e 518

Tabelle 5-2 Bedienungsebenen und deren Parameter

e

 Nicht verfiigbare Parameter werden {ibersprungen.
So wird in Bedienungsebene 1 nach { ol der
Parameter F/ angezeigt.

¢ Einige Parameter werden nur angezeigt, wenn der
Regler mit der entsprechenden Option ausgestattet
ist. So erscheint der Parameter 5/ 7o nur, wenn
der Regler mit einer Schnittstelle ausgestattet ist.
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5.2 Anzeige des Ausgangswerts

Dieser Meniipunkt dient zur Anzeige des aktuellen Ausgangswerts
fiir den Regelausgang 1 (Outl) bzw. Regelausgang 2 (Out2) in
Prozent. Eine Einstellung ist hier nicht méglich.

Die Anzeige fiir Regelausgang 2 erscheint nur, wenn der Regler mit
einem zweitem Ausgang ausgestattet ist.

Der Anzeigebereich betragt -3% bis 103%.

5.3 Automatischer/manueller Betrieb

Bei Bedarf ldf3t sich der Regler auch manuell, d. h. mit einem vorab
eingestellten Ausgangswert betreiben. Der Parameter {5 legt fest,
ob der Regler im automatischen oder manuellen Betrieb arbeitet.

Die Grundeinstellung dieser Funktion ist H.{ 5.

Anzeige  Betriebsart Beschreibung
MOD Auto Automatisch In dieser Einstellung erfolgt der normale

o Mod Regelbetrieb mit den aktuell
1

i eingestellten Parametern.
R =]

MOD Man Manueller Betrieb Woébhlen Sie diese Einstellung, um den
Ausgangswert manuell vorzugeben.
Waéhrend des manuellen Betriebs blinkt
die Anzeige [1H~ abwechselnd mit

L[ dem Ausgangswert. Der Wert kann mit

den Tasten (g3, (i und (@) eingestellt

werden.

Der Einstellbereich betragt -3,0 bis

103,0%

Eine manuelle Anderung des Ausgangswerts wirkt sich in dem der
Anderung folgenden Regelzyklus aus.

2
]
u]
oo

2
|
n|
]

Aktueller Zyklus Nachster Zyklus

f f

Ausgangswert von Ausgabe von 20%
50 auf 20% geéndert beginnt

Abbildung 5-1 Aktualisierung des Ausgangswerts

Der manuelle Betrieb ist nur mit 2-Puntkreglern méglich. Wahrend
des manuellen Betriebs kann keine Selbstoptimierung ausgefiihrt
werden. Auch wenn die Aufldsung bei der Einstellung 0,1% ist,
betragt die tatsdchliche Auflosung 1%.

5-3



y Funktionen

5.4 Selbstoptimierung

Der Regler ist in der Lage, die optimale Einstellung fiir die PID-
Parameter selbsttétig zu ermitteln und diese einzustellen. Die
Selbstoptimierungs-Funktion bietet drei Einstellungen, die im
folgenden beschrieben werden.

PV (=1
sv| ofF
LT 1
PV A
[ on
LT 1

5.4

Anzeige  Selbstoptimierung Beschreibung

AT Off AUS In dieser Einstellung erfolgt der normale
Regelbetrieb mit den aktuell
eingestellten Parametern.

AT On EIN Wabhlen Sie diese Einstellung, um die
Selbstoptimierung mit dem aktuell einge-
stellten Sollwert auszufihren. Wahrend
der Selbstoptimierung blinkt die Anzeige
TUNE abwechselnd mit dem Sollwert,
bis die Optimierung abgeschlossen ist.

AT Lo Uberschwingfrei In dieser Einstellung wird der Sollwert
intern fir die Zeit der Selbstoptimierung
um 10% des MeBbereichs reduziert, um
Uberschwingen zu verhindern.
Woéihrend der Selbstoptimierung blinkt
die Anzeige TUNE abwechselnd mit
dem Sollwert, bis die Optimierung
abgeschlossen ist.

Die Grundeinstellung dieser Funktion ist o~

Die Arbeitsweise der beiden Selbstoptimierungs-Funktionen wird
in den Abschnitten 5.4.1 und 5.4.2 ndher beschrieben. Die folgenden
Anmerkungen beziehen sich auf beide Optimierungsarten.
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T

1.

Die Selbstoptimierung sollte unter den folgenden
Bedingungen nicht eingesetzt werden:

a. Wenn keine PID-, sondern eine Ein/Aus-
Regelung eingesetzt wird.

b. Bei Prozessen mit schnellem Ansprechver-
halten, wie beispielsweise Druck/Durchfluf3-
Regelungen.

c. Wenn Uberschwingen nicht toleriert werden
kann.

. Unter folgenden Bedingungen ist es nicht

moglich, die Selbstoptimierung auszufiihren.
Wenn die Optimierung bereits lauft, brechen Sie
diese ab.

a. Im manuellen Betrieb.
b. Wenn ein Istwertfehler auftritt.

c. Wenn der Sollwert wihrend der Selbst-
optimierung gedndert wurde.

d. Wenn die Selbstoptimierung nicht innerhalb
von 12 Stunden beendet wurde.

. Die Selbstoptimierung kann nicht in Verbindung

mit der Rampenfunktion eingesetzt werden.
Vergewissern Sie sich, da8 die Funktion Pl
auf o gestellt ist, bevor Sie die Selbst-
optimierung starten.

. Starten Sie die Selbstoptimierung neu, wenn sich

die Betriebsbedingungen verandert haben.

. Wenn die Selbstoptimierung durch einen Fehler

oder andere anormale Betriebsbedingungen
beendet wurde, bleibt die urspriingliche Ein-
stellung der PID-Parameter erhalten. Dies gilt
auch fiir den Fall, dafs die Selbstoptimierung
manuell beendet wird.

5-5
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5.4.1 Arbeitsweise der Standard-Selbstoptimierung

Beginn Ende
Y SO.-Berechnung Y
Sollwert SV
! Nlstwert PV !
. ; . Wahrend der SO.
! ! 1 erfolgt eine
EIN 100% L . 2-Punktregelung,
EIN EIN bei der der Istwert
oszilliert.
AUS 0% AUS AUS
PID-Regelun
Regelausgang 2-Punktregelung —>g 9

Abbildung 5-2

Standard-Selbstoptimierung mit einem Ausgang

Sollwert SV
Regel- o
ausgang 1 EIN 100%
AUS 0%
Regel-
ausgang 2 EIN 100%

Beginn Ende
Y SO.-Berechnung Y
G N
| Istwert PV
' ' . Wahrend der SO.
1 1 1 erfolgt eine
! ' . 2-Punktregelung,
| 1 ! bei der der Istwert
oszilliert.
BN [,us| EN AUS
AUS e AYS | e PID-Regelung
2-Punktregelung

Abbildung 5-3

Standard-Selbstoptimierung mit zwei Ausgingen
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5.5.2 Arbeitsweise der iiberschwingfreien Selbstoptimierung

\v4

Beginn

SO.-Berechnung Y

Sollwert SV

Ende

EIN 100% [—

AUS 0%

Istwert PV

EIN

AUS AUS

Wahrend der SO.
erfolgt eine
2-Punktregelung,
bei der der Istwert
oszilliert.

Regelausgang

2-Punktregelung

PID-Regelung
—_—

Abbildung 5-4

Uberschwingfreie Selbstoptimierung mit einem Ausgang

Beginn Ende
SO.-Berechnung Y
Sollwert SV T T T
WACEL
1 1 1
1 1
' /'W . Wahrend der SO.
| Istwert PV erfolgt eine
Recel ' , X 2-Punktregelung,
egel- ' ! ! bei der der Istwert
EIN 100% o
ausgang 1 oszilliert.
AUS 0% BN pus | BN AUS
0
AUS AUS
— EIN EIN PID-Regelung
na 2 EIN 100%
ausgang 2-Punktregelung

Abbildung 5-5

Uberschwingfreie Selbstoptimierung mit zwei Ausgingen
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5.5 Externer Sollwert

Fiir diese Funktion muf die Option -DI installiert sein.

Wenn die Option -DI installiert ist, kann iiber einen externen Kontakt
auf einen zweiten Sollwert umgeschaltet werden. Der zweite
Sollwert wird in dieser Funktion eingestellt.

Die Grundeinstellung fiir den externen Sollwert ist der Wert, der 0%
des Eingangsbereichs entspricht.

Primarer
200 ----
Sollwert SV o \ _ Effektiver
o Sollwert
Externer [
Sollwert D-SV f
. DI-Eingang

Abbildung 5-6. Sollwertumschaltung

Anzeige  Externer Sollwert Beschreibung

D-SV (Wert) Stellen Sie den gewiinschten zweiten

Sollwert in der Einheit des MeBbereichs
ein. Dieser Sollwert ist aktiv, solange der
Kontakt geschlossen ist, sonst erfolgt die
Regelung nach dem primaren Sollwert.

Der Einstellbereich fir den externen
Sollwert betrégt O bis 100% des
Bereichs.

5.6 Rampenfunktion

5-8

Fiir diese Funktion muff die Option -RAMP installiert sein.

Die Rampenfunktion dient dazu, den Sollwert zeitabhidngig nach
einem vorgegebenen Programm zu verédndern. Zu diesem Zweck
stehen je vier Rampen- und Haltesegmente zur Verfiigung.
Rampensegmente sind die Abschnitte, in denen der Sollwert tiber
eine vorgegebene Zeit vom vorherigen auf den gegebenen Sollwert
gefiihrt wird. In einem Haltesegment dagegen bleibt der Sollwert
fiir die vorgegebene Zeit konstant. Abbildung 5-7 zeigt ein Beispiel
fiir die Rampenfunktion. Nach Beendigung des letzten Segments
kann der Ausgangswert wahlweise konstant gehalten oder
entsprechend dem letzten Sollwert geregelt werden. Diese
Einstellung erfolgt {iber den Parameter 11/, der auf Seite 5-24
eingehend beschrieben wird: ein Wert von 0 bewirkt eine Regelung,
anderenfalls gibt b {~~ den Ausgangswert nach Abschluf der
Rampenfunktion an.

Die Rampenfunktion kann entweder automatisch beim Einschalten
oder manuell gestartet werden.
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Sollwert

Sollwert 3

Sollwert 2

Sollwert 1

Sollwert 4

: Rampensegmente
: Haltesegmente

Zeit

TM2R

T™M1S TM2S

TM3R

TM3S

Abbildung 5-7. Beispiel fiir die Rampenfunktion

Anzeige

STAT

Rampen-Parameter Beschreibung

Dient zur Anzeige des aktuellen Status
wie in der folgenden Tabelle ange-
geben. Eine Einstellung ist hier nicht
méglich.

Programmstatus

Anzeige

ofFF

Segment

AUS

Anzeige  Segment

J-~P 3. Rampe

i-rP

1. Rampe

J-5I 3. Haltezeit

-5

1. Haltezeit

Y-~P 4.Rampe

c-rP

2. Rampe

Y-5I 4. Haltezeit

MEEAE)

Iyl
PV

T

n
T

sV o

[Fret

1. Haltezeit Erd ENDE

o-57

TIME Diese Anzeige gibt die verbleibende
Zeit fir das Programm an. Eine
Einstellung ist nicht mdglich. Wenn die
Zeit mehr als 100 Stunden betragt, wird
“ I00R" angezeigt, darunter wird die

tatséchliche Restzeit angezeigt.

Restzeit

PROG Dieser Parameter dient zur Steuerung
des Programmablaufs und verfiigt iber

die folgenden Einstellmdglichkeiten:

Programmablauf

ofF F: Programm ist abgeschaltet
(normaler Regelbetrieb)

~Lin: Das Programm l&uft bzw. startet,
wenn es vorher auf o F stand.

h ol d: Der Programmablauf wird
voriibergehend angehalten. Er kann mit
 Lin wieder fortgesetzt werden.

59
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Funktionen
Anzeige  Rampen-Parameter Beschreibung
SV-1 Sollwert Rampenseg. 1 Der hier eingegebene Wert gibt den

Sollwert fir das Rampensegment 1 an,
der zum Ende der Rampenzeit 1
(TM1R) erreicht sein soll.

Der Einstellbereich betrégt O bis 100%
des MeBbereichs.

TMI1R Rampenzeit 1 Die Rampenzeit 1 gibt die Zeit in
Stunden und Minuten an, nach deren
Ablauf der Sollwert fir Rampensegment
Nr. 1 erreicht sein soll.

Der Einstellbereich betrégt 00:00 bis
99:59.

TM1S Haltezeit 1 Die Haltezeit gibt die Zeit an, fir die der
Regler den Rampensollwert 1 halt,
bevor das néchste Programmsegment
begonnen wird.

Der Einstellbereich betrégt 00:00 bis
99:59.

T

Diese Parameterfolge (SV-n, TMnR und TMnS)
wiederholt sich fiir die Rampensollwerte und Zeiten
2,3 und 4.

P-ON Automatischer Start Dieser Parameter legt fest, ob der Regler
nach dem Einschalten automatisch das
Programm starten soll. Wéhlen Sie
YES, um das Programm automatisch
zu starten. In der Einstellung ~ o beginnt
der Regler nach Anliegen der Betriebs-
spannung mit dem normalen Regel-
betrieb. Die Grundeinstellung ist 7.

T

¢ Die Selbstoptimierung kann bei laufendem
Programm nicht verwendet werden.

* Nach dem Abschalten der Betriebsspannung wird
der Programmablauf-Parameter PROG immer auf
OFF gesetzt, auch wenn vorher ein Programm lief.
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5.7 Regelarten und Regelparameter

Die Regler der CN4800-Serie bieten eine Reihe von Regelalgorith-
men, fiir die verschiedene Parameter eingestellt werden kénnen.
Einige Parameter sind nur bei bestimmten Regelalgorithmen
notwendig und lassen sich nur anwéhlen, wenn die entsprechende
Regelart gewédhlt wurde. Umgekehrt schlieflen sich bestimmte
Regelarten gegenseitig aus. Diese Wechselwirkungen sind in der
folgenden Ubersicht zusammengefafst.

Ein/Aus

Fuzzy-Logik PID

Heizen/Kiihlen

Die Ein/ Aus-Regelung ergibt sich dadurch, daf3
der P-Anteil auf 0 gesetzt wird. Diese Regelart ist
die einzige, bei der sich eine Hysterese einstellen
lafst. Die Ein/ Aus-Regelung kann nicht mit der
Fuzzy-Logik PID-Regelung kombiniert werden.
Die Fuzzy-Logik PID-Regelung ist nicht in
Verbindung mit der Ein/Aus-Regelung sowie
mit Heizen/Kiihlen-Reglern einsetzbar.

Die Heizen/Kiihlen-Regelung ist nur verfiigbar,
wenn der Regler mit 2 Ausgéngen ausgestattet
ist. Zusatzliche Parameter dieser Regelung sind
Steilheit (COOL) und Spreizung (DB). Diese
Regelung kann nicht mit der Fuzzy-Logik PID-
Regelung kombiniert werden.
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Anzeige  Regel-Parameter Beschreibung
P Proportionalbereich Der Proportionalbereich wird in Prozent,
Pv eingegeben, bezogen auf die Spanne

des Eingangsbereichs.

Der Eingabebereich betréagt 0,0 bis
999,9%. Bei einer Einstellung von 0,0
arbeitet der Regler als Ein/Aus-Regler.

Die Grundeinstellung ist 5,0%.

Dieser Parameter kann durch die Selbst-
optimierung eingestellt werden.

Hys Hysterese Die Hysterese ist nur fir Ein/Aus-Regler
verfigbar. Sie wird in der Einheit des
MeBbereichs angegeben und bezieht
sich auf beide Seiten des Sollwerts.

! Hysterese ! A EIN
<> usgang

Ausgang AUS

ry PV
Sollwert

Abbildung 5-8. Hysterese

Der Eingabebereich betrégt O bis 100%
der Bereichsspanne.

Die Grundeinstellung ist 0,5%.

Nachstellzeit Der Einstellbereich fir die Nachstellzeit
(I-Anteil) betréigt O bis 3200 Sekunden
(O entspricht AUS).

Die Grundeinstellung ist 240 Sekunden.

Dieser Parameter kann durch die Selbst-
optimierung eingestellt werden.

D Vorhaltezeit Der Einstellbereich fiir die Vorhaltezeit
(D-Anteil) betragt 0,0 bis 999,9
Sekunden (0,0 entspricht AUS).

Die Grundeinstellung ist 60,0 Sekunden.

Dieser Parameter kann durch die Selbst-
optimierung eingestellt werden.

5-12
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Anzeige

Cool

DB

Regel-Parameter

Steilheit

Beschreibung

Dieser Parameter ist

nur fir Heizen/

Kishlen-Regler verfigbar und gibt die
Steilheit des P-Bereichs fir die Kishlen-

Seite an.

Heizen-Seite

Ausgang
-

] =

Kihlen-Seite

Steilheit = 0,5
— Steilheit=1,0

Steilheit = 2,0

Offset (-)

Sollwert
P-Bereich | P-Bereich
Heizen Kihlen

Proportionalbereich

Offset (+)

Abbildung 5-9. Steilheit
Der Eingabebereich betrégt 0,0 bis

Spreizung

10,0.

Die Grundeinstellung ist 1,0.

Dieser Parameter kann durch die Selbst-

optimierung eingestellt werden.

Dieser Parameter ist nur fir Heizen/
Kishlen-Regler verfigbar und gibt die
Spreizung des Ausgangssignals
zwischen Heizen- und Kihlen-Seite an.
Ein positiver Wert bewirkt einen
Totbereich, wéhrend ein negativer Wert

zu einer Uberlappung fihrt.

Ausgang

Heizen-Seite Kuhlen-Seite

Offset (-) Offset (+)

Uber- Tot-

lappung | bereich
A
Sollwert

Abbildung 5-10. Steilheit
Der Eingabebereich betréagt

+50%.

5-13
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5-14

Anzeige Regel-Parameter

Beschreibung

AR Uberschwingunterdriickung Bei der PID-Regelung fishrt der l-Anteil

anfangs zu einem Uberschwingen. Um
dieses zu unterdriicken, begrenzt diese
Funktion den I-Anteil auf den hier ein-
gestellten Bereich um den Sollwert

herum.
Istwert PV I-Anteil ist unwirksam
AR
Sollwert SV
AR

17

Abbildung 5-11. Uberschwingunterdriickung

MAN  Manuelle Korrektur

Der Eingabebereich betragt O bis 100%
des Bereichs. Der Wert wird in der
Einheit des MeBbereichs eingegeben.

Die Grundeinstellung ist der Wert, der
100% des Bereichs entspricht (AUS).

Dieser Parameter kann durch die Selbst-
optimierung eingestellt werden.

Der P-Anteil der Regelung bewirkt
haufig eine bleibende Regelab-
weichung. Das Ausgangssignal kann mit
einem Korrekturwert beaufschlagt
werden, um diese Abweichung auszu-

gleichen.
Istwert PV ——> PID- MV, Aus
» > gangs-
Sollwert SV »| Berechnung + CT) wert MV

Abbildung 5-12. Manuelle Korrektur

Der Eingabebereich betrégt +100,0%.
Die Grundeinstellung ist 0,0%.
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5.8 Alarmfunktionen

Fiir die Alarmfunktionen sind die Optionen -AL1, -AL2 und/oder
-HB erforderlich.

Wenn der Regler mit der Option -AL1 ausgestattet ist, stehen vier
Alarmebene zur Verfiigung, die nach ihrer individuellen Auswer-
tung auf ein Sammelrelais ausgegeben werden. Einer dieser vier
Alarmebenen ist fiir die Uberwachung von Mef3kreis und Heizung
reserviert (s. Anmerkung).

Wenn die Option -AL2 installiert ist, steht ein weiteres Alarmrelais
mit drei frei programmierbaren Alarmebenen zur Verfiigung.
Weiterhin kann der Heizungsbruch-Alarm auch fiir das zweite
Alarmrelais eingestellt werden (s. Anmerkung).

Alarmeinstellung 1 Alarmauswertung 1

Alarmeinstellung 2 Alarmauswertung 2

Alarmeinstellung 3 Alarmauswertung 3 Veﬁﬁggang ’ggg‘iqs'
Alarmeinstellung 4

(speziell fur
Heizungsbruch und Alarmauswertung 4

offenen Eingang)

Abbildung 5-13. Blockdiagramm der Alarmfunktion

— e

Zur Auswertung und Ausgabe des Heizungsbruch-
Alarms ist die Option -HR erforderlich.
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Kode  Alarmtyp

0,E F | Kein Alarm
1| HiAlarm ——
A
Alarmsollwert
2 Lo-Alarm
I
9 Lo-Alarm mit Haltefunktion Alarmstﬁlwert
3 Hi-Abweichungsalarm Alarmsolwert
Iy
Sollwert
Lo-Abweichungalarm Alarmsollwert
A Lo-Abw.-Alarm mit Haltefunktion Solert
Invertierter Hi-Abweichungsalarm 4qNarmsollwert
Iy
Sollwert
6 Invertierter Lo-Abweichungsalarm Alarmsoliwert
B Invertierter Lo-Abweichungsalarm ry
mit Haltefunktion Soliwert
Hi-/Lo-Abweichungsalarm Alarmsollwert
C Hi-/Lo-Abweichungsalarm, M
mit Haltefunktion Sollwert
8 Invertierter Lo-Abweichungsalarm . o Alarmsolwert
D Invertierter Lo-Abweichungsalarm a
mit Haltefunktion Sollwert

Tabelle 5-3 Alarmarten der A-Gruppe

Kode  Alarmtyp

0 Kein Alarm

1 Heizungsbrucherkennung

2 MeBkreisiberwachung (Eingang offen)

3 Heizungsbrucherkennung und
MefBkreisiberwachung (Eingang offen)

Tabelle 5-4 Alarmarten der B-Gruppe
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Anzeige Alarm-Parameter Beschreibung
ALIT Alarmtyp Alarmrelais 1 Stellen Sie die gewiinschten Alarmarten
for Alarmebene 1 ein. Fir die letzen drei
T R Stellen kdnnen Alarmarten der Gruppe
ro- o
(MO A (s. Tabelle 5-3) ausgewdhlt werden.
()]

Dabei entspricht die letzte Stelle der
/ + + \ Ebenel, die vorletzte der Ebene 2 und

HE Ebene s Ebene2 Ebene 1 die zweite Stelle der Ebene 3. Die erste

Stelle ist fir die Heizungsbruch-

erkennung reserviert. Geben Sie dort

einen Alarmtyp der Gruppe B ein

(s. Tabelle 5-4).

Die Grundeinstellung ist 0003 fir Regler
ohne bzw. 1000 fijr Regler mit der
Option -HB.

ALT1 Alarmsollwert Ebene 1 Stellen Sie den Alarmsollwert fir Alarm-
ebene 1 in der Einheit des MeBbereichs
ein.

Der Eingabebereich entspricht O bis
100% des MeBbereichs.

Die Grundeinstellung ist 10°C fir Regler
ohne die Option -HB. Fiir Regler mit der
Option -HB ist die Grundeinstellung der
Wert, der 0% des MeBbereichs
entspricht.

ALTH Hysterese Ebene 1 Stellen Sie die Hysterese fir Ebene 1 in
Prozent der MeBbereichsspanne ein.

Die Grundeinstellung ist 0,5%.

Nach der Einstellung der Alarmebene werden die entsprechenden
Parameter (Alarmsollwert und Hysterese) fiir die Alarmebenen 2
und 3 angezeigt. Stellen Sie diese ein wie oben beschrieben.

Wenn der Regler mit der Option -AL2 ausgestattet ist, erscheinen
anschlieflend die oben beschriebenen Parameter (Alarmtyp, Sollwert
und Hysterese) fiir das zweite Alarmrelais. Stellen Sie diese ein wie
oben beschrieben.

5-17
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Anzeige Alarm-Parameter Beschreibung

I}
PV
s| mmm
LIt

LOOP Brucherkennungs-Intervall  Stellen Sie das Intervall fir die Bruch-
erkennung in Minuten und Sekunden
ein. Eine Einstellung von 00.00
entspricht “AUS”, d.h. der Alarm bezieht
sich ausschlieBlich auf Eingangsfehler

wie Uber- oder Unterschreitung des

Eingangsbereichs.

Eingabebereich: 00:00 bis 99:59.
Die Grundeinstellung ist 00.00.

HB-A  Brucherkennungs-Strom Dieser Parameter gibt den Strom an, bei
PV dem der Heizungsbrucherkennungs-
£n Alarm anspricht.
sv u
Eingabebereich: 0 bis 50 A.
Die Grundeinstellung ist 50 A.
CT Heizstrom Dieser Meniipunkt dient zur Anzeige
oy rr des aktuellen Heizstroms. Eine
Einstellung ist hier nicht mdglich.
sv O
Der Anzeigebereich betrégt O bis 50 A.

N

1. Der Brucherkennungsalarm wird ausgeldst, wenn
fiir den Istwert innerhalb der eingestellten Zeit
keine Anderung von 3% der Mef3bereichsspanne
gemessen wurde. In diesem Falle wird der
Ausgangswert auf einen Wert von unter 0% oder
iiber 100% gesetzt. Weiterhin leuchtet die Alarm-
anzeige.

2. Wenn der Regler mit der Option -HB ausgestattet
ist, steht mit dem Parameter [_ | eine Funktion zur
Uberwachung des Heizstroms zur Verfiigung.
Der angezeigte Wert kann als Referenz bei der
Einstellung des Stroms fiir den Heizungsbruch-
alarm benutzt werden.

3. Der Heizstrom wird nur gemessen, wenn das
Relais fiir Regelausgang 1 angezogen ist. Ist dies
nicht der Fall, wird der unmittelbar vor Abfallen
des Relais gemessene Wert angezeigt.

5-18
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Der Eingangsfilter kann eingesetzt werden, um Stérungen des
Istwerts durch Rauschen auszufiltern. Die Zeitkonstante des Filters
kann eingestellt werden, um den Filter den Prozeflanforderungen
anzupassen. Je grofler die Zeitkonstante ist, umso starker wirkt sich
der Filter aus. Dabei ist jedoch zu berticksichtigen, dafy mit
zunehmender Zeitkonstante auch die Ansprechzeit der Regelung

5.9 Eingangsfilter

zunimmt.
Anzeige  Parameter Beschreibung
TF Eingangsfilter Stellen Sie die Zeitkonstante des

Eingangsfilters in Sekunden ein.

Der Eingabebereich betrégt 0,0 bis
900,0 Sekunden.

Die Grundeinstellung ist 5 Sekunden.

5.10 Istwertkorrektur

Die Istwertkorrektur kann eingesetzt werden, um einen eventuellen
konstanten Fehler des Eingangssignals zu korrigieren, etwa wenn
der Sensor an einer nicht optimalen MefSposition installiert ist.

Anzeige  Parameter Beschreibung

SFT Istwertkorrektur Stellen Sie den gewiinschten Korrektur-
betrag in Prozent der Mef3bereichs-
spanne ein.

Der Eingabebereich betragt £50% der
MefBbereichsspanne.

Die Grundeinstellung ist 0%.

. .
Verarbeitungs-
Istwert —+’CT> ’ Funktionen

5FT

Abbildung 5-14 Istwertkorrektur
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5.11 Sollwertbegrenzung

Die Sollwertbegrenzung dient zur Einschrankung des Bereichs,
innerhalb dessen der Sollwert eingestellt werden kann.

SE
=_000)

Anzeige Parameter Beschreibung

SV-H Oberer Grenzwert Stellen Sie den oberen Grenzwert in
Prozent ein.

SV-L Unterer Grenzwert Stellen Sie den unteren Grenzwert in
Prozent ein.

Der Eingabebereich betrégt 0,0 bis
100,0% des MeBbereichs.

Die Grundeinstellung ist 0% bzw.
100%.

T

Der obere Grenzwert mufs grofier sein als der untere
Grenzwert.

5-20
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5.12 Fuzzy-lLogik

Neben der herkémmlichen PID-Regelung ist die CN4800-Serie auch
mit einer Fuzzy-Logik PID-Regelung ausgestattet, die Uber-
schwingen sehr effektiv unterdriickt.

In dieser Funktion kann zwischen den beiden Verfahren gewihlt

werden.
Anzeige  Parameter Beschreibung
CTRL Fuzzy-logik Ein/Aus ~ Wahlen Sie zwischen konventioneller
PID-Regelung (P ) oder Fuzzy-Logik
(FLUZ4).

Die Grundeinstellung ist PID.

TN

1. Bei der Regelung mit Fuzzy-Logik miissen eben-
falls PID-Parameter eingestellt werden. Die
Einstellung der PID-Parameter kann ohne
weiteres von der konventionellen PID-Regelung
iibernommen werden. Ebenso steht auch fiir die
Regelung mit Fuzzy-Logik die Selbstoptimierung
zur Verfiigung.

2. Die Fuzzy-Logik-Regelung kann nicht in
Verbindung mit 3-Punkt-Reglern oder Ein/Aus-
Regelungen eingesetzt werden.

3. Die externe Sollwertumschaltung steht fiir die

Regelung mit Fuzzy-Logik nicht zur Verfiigung.
Es mufl der primére Sollwert verwendet werden.

5.13 Zykluszeit

Die Zykluszeit ist das Intervall, in dem die Regelberechnungen
ausgefiihrt werden. Dieses Intervall ist nicht identisch mit der in
Abschnitt 5.15 beschriebenen Ausgangs-Zykluszeit.

Anzeige  Parameter Beschreibung

DT Zykluszeit Stellen Sie die gewiinschte Zykluszeit in
Sekunden ein.

Der Einstellbereich betrégt 0,5 bis
999,5 Sekunden.

Die Grundeinstellung ist 0,5 Sekunden.

5-21



y Funktionen

5.14 Direkte/Umgekehrte Wirkung

Diese Einstellung legt fest, ob der Regler fiir Heiz- oder Kiihlappli-
kationen eingesetzt wird. Die Bezeichnungen direkte und
umgekehrte Wirkung beziehen sich auf den Istwert.

Bei direkter Wirkung gilt, wenn der Istwert grofier ist als der
Sollwert, wird auch das Ausgangssignal grofier, d.h. der Prozef3
wird gekiihlt. Daher wird diese Betriebsart bei
Temperaturapplikationen auch als Kiihlen bezeichnet.

Bei der umgekehrten Wirkung gilt, dafs der Ausgangswert grofer
wird, wenn der Istwert kleiner als ist als der Sollwert. Folglich wird
diese Betriebsart bei Temperaturaaplikationen als Heizen
bezeichnet.

Anzeige  Parameter Beschreibung

REV1 Regeltatigkeit Ausg. 1 Wahlen Sie zwischen [ fir
umgekehrte Wirkung (Heizen) oder
nor /1 for direkte Wirkung (Kihlen).

5-22

T

Wenn der Regler mit zwei Ausgéngen ausgestattet
ist, erscheint nach dieser Einstellung die Anzeige
~E o2 fur die Regeltatigkeit des zweiten Ausgangs.
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5.15 Ausgangs-Zykluszeit

Wenn der Regler mit einem Relais- oder Logik-Ausgang arbeitet,
wird das Ausgangssignal als Verhaltnis der Einschalt- zur
Ausschaltzeit des Relais ausgegeben. Die Summe von Ein- und
Ausschalt-Zeit ist die Zykluszeit, die in dieser Funktion eingestellt
werden kann.

Fiir einen Stromausgang, der ja kontinuierlich arbeitet, steht diese
Einstellung nicht zur Verfiigung. Wenn der Regler mit einem
zweiten Ausgang ausgestattet ist, kann auch die Zykluszeit fiir den
zweiten Ausgang eingestellt werden (| [ - ), normalerweise sollte
jedoch die Grundeinstellung beibehalten werden.

Anzeige Parameter Beschreibung

TC1 Zykluszeit Ausgang 1 Stellen Sie die Zykluszeit auf einen Wert
von 1 bis 120 Sekunden ein.

Die Grundeinstellung ist 20 Sekunden
fir den Relaisausgang bzw. 2 Sekunden
fir den Logikausgang.

5.16 Ausgangsbegrenzung

Die Ausgangsbegrenzung dient zur Beschrankung des Ausgangs-
werts auf vorgegebene Werte, auch wenn der Regelalgorithmus
einen hoheren Ausgangswert bestimmt hat. Im manuellen Betrieb
(Nod = RR) oder bei der Ein/ Aus-Regelung (F = [J) ist die
Begrenzung jedoch nicht wirksam.

Anzeige Parameter Beschreibung

MV-H Oberer Grenzwert Stellen Sie den oberen Grenzwert in
Prozent ein.

MV-L Unterer Grenzwert Stellen Sie den unteren Grenzwert in
Prozent ein.

Der Eingabebereich betrégt -3,0 bis
103,0%.

Die Grundeinstellung ist 0% bzw. 100%.




y Funktionen

—

1. Der obere Grenzwert muf$ grofler sein als der
untere.

2. Wahrend der Selbstoptimierung wird der
gesamte Ausgangssignal-Bereich benutzt,
unabhingig von einer eventuell eingestellten
Begrenzung.

3. Die Mef3kreisiiberwachung kann nicht erfolgen,

wenn der untere Grenzwert tiber 100% oder
unter 0% liegt.

5.17 Ausgangsverhalten bei Eingangsfehlern

Das Verhalten des Ausgangs bei einem Eingangsfehler
(Thermoelementbruch, Bereichsiiberschreitung, -unterschreitung,
Kurzschlufs usw.) wird durch diesen Parameter gesteuert. Die hier
vorgenommene Einstellung gilt auch fiir das Verhalten nach Ablauf
eines Programms. d.h. sie gibt den Ausgangswert nach Ablauf des
letzten Haltesegments an. Der Regler unterscheidet nicht zwischen
diesen beiden Sonderbedingungen.

Wenn fiir das Ende eines Programms die Einstellung “0” gewahlt
wird, wird die Regelung nach Ablauf des Programms mit dem
Sollwert fortgesetzt, der vor dem Programmstart eingestellt war.

Anzeige Parameter Beschreibung

BURN Verhalten bei Fehlern ~ W&hlen Sie das gewiinschte Verhalten
entsprechend der folgenden Tabelle.

Kode Ausgang 1 Ausgang 2
0 Regelung Regelung
1 -3% -3%
2 103% 103%
3 -3% 103%
4 103% -3%

Die Grundeinstellung ist 1.
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Funktionen v
5.18 Analogausgang

Fiir den Analogausgang ist die Option -AO erforderlich.

Mit dieser Option kann der Istwert, Sollwert oder Ausgangswert als
1-5 V DC-Signal ausgegeben werden. Bei Bedarf kann das
Ausgangssignal skaliert werden.

Anzeige Ausgangs-Parameter  Beschreibung
AOT Ausgangstyp Wabhlen Sie den gewiinschten Wert, der
Uber den Analogausgang ausgegeben
werden soll:
PV | Istwert
SV | Sollwert

MV | Ausgangswert

AO-H Oberer Skalenrand Stellen Sie den Wert ein, bei dem das

Ausgangssignal von 5 V ausgegeben
werden soll. Bei der Ausgabe des
Istwerts oder des Sollwerts erfolgt die
Eingabe in Prozent des Eingangs-

bereichs.
Die Grundeinstellung ist 100%.
AO-L Unterer Skalenrand Stellen Sie den Wert ein, bei dem das

Ausgangssignal von 1V ausgegeben
werden soll.

Die Grundeinstellung ist 0%.

Beispiel: Bei einem Eingangssignal von 0 bis 800°C (Thermoelement
Typ K) soll das Ausgangssignal von 1 bis 5 V einen
Ausschnitt von 200 bis 600°C wiedergeben.

Istwert Analogausgang Analogausgangstyp: PV
600°C entsprechen 75%
800°C des MeRbereichs
- 5V 200°C entsprechen 25%
600°C - d ;
es MefRbereichs
D Einstellung:
200°¢ 1v Aol = P5
ol . Aoh = 150
Aol =250

Abbildung 5-15. Skalierung des Analogausgang
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5.19 Geratenummer (RS485-Schnittstelle)

Die RS485-Schnittstelle ist als Option (-C4) verfiigbar.

Die Schnittstelle erlaubt sowohl die Einstellung und das Speichern
von Reglerparametern als auch die Uberwachung des Prozesses
tiber einen angeschlossenen Computer. Dabei konnen bis zu 15
Gerite an eine Schnittstelle angeschlossen werden. Der Parameter
5 mo dient zur Einstellung einer Gerdtenummer, unter welcher
der Regler angesprochen wird.

Anzeige Parameter Beschreibung
STNO Gerdtenummer Stellen Sie die Gerdtenummer ein, unter
o der dieser Regler angesprochen werden
- soll. Die Gergtenummer muf fir jedes
sV
angeschlossene Gerdt verschieden sein.
Der Eingabebereich betrégt 1 bis 15.
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Die Grundeinstellung ist 1.

Die {ibrigen Kommunikationsparameter sind fest vorgegeben. Bitte
achten Sie darauf, dafl der angeschlossene PC auf die gleichen
Werte eingestellt sein muf.

Ubertragungsrate . ... 9600 bps
Datenbits ........... 8 bit
Stopbits ............. 1 bit
Paritat .............. Keine

1. Zum Speichern von Anderungen der Regelpara-
meter sind mindestens 5 Sekunden nach dem
Empfang des entsprechenden Befehls erforder-
lich. Schalten Sie den Regler innerhalb dieser
Zeit nicht aus, anderenfalls konnen samtliche
Speicherinhalte geloscht werden und verloren
sein.

2. Die typische Antwortzeit auf einen empfan-
genen Befehl betrédgt ca. 100 bis 120 msec.
Weiterhin ist eine Ruhezeit von ca. 20 msec
erforderlich, nachdem der Regler die Antwort
gesendet hat. Daher sollte zwischen zwei vom
Rechner gesendeten Befehlen mindestens ein
Abstand von 150 msec eingehalten werden.




Technische Daten

Eingang

Anzeigengenavigkeit bei 23°C
+ Thermoelement-Eingang:

+ Pt100-Eingang:

+ Spannungs- und Strom-Eingang:

+ Temperaturdrift:

Fehler der
Klemmstellen-Kompensation:

Zeit-Anzeigenbereich fir Rampen:

Eingangs-Zykluszeit:
Eingangsimpedanz
+ Thermoelement:
« Strom:
+ Spannung:
Zulassiger Zuleitungswiderstand
+ Thermoelement:
+ Spannung:
Zulgssiger
Leitungswiderstand (Pt100)

Ausgang

+0,5% des Endwerts £ 1 Digit
Thermoelement Typ B von O bis 400°C: +5%
Thermoelement Typ R von O bis 500°C: £1%

+0,5% des Endwerts + 1 Digit

+0,5% des Endwerts £ 1 Digit
(Stromeingang mit externem Shunt)

+0,3% des Endwerts/10°C

+1,0°C
00:00 Stunden:Minuten bis 799 Stunden
500 mSek

>1 MOhm
mit externem 250 Ohm-Shunt
>1 MOhm

<250 Ohm
<1 kOhm

< 10 Ohm pro Leiter

Relaisausgang
« Zykluszeit:
+ Kontakte:
+ Schaltleistung:

+ Mindest-Schaltstrom:
« Lebensdauer:

Logikausgang
+ Zykluszeit:
+ Spannungspegel fir “EIN":

+ Spannungspegel fir “AUS":

« Maximaler Strom:
+ Lastwiderstand:

1 bis 120 Sek., empfohlen 20 bis 120 Sek.
Einpoliger SchlieBer oder Wechsler

220V AC/30V DC 3 A (ohmsche Lasten)
220V AC/30V DC 1 A (induktive Lasten)

100 mA (24 V DC)

20 Millionen Schaltzyklen min. (mechanisch)
100.000 Schaltzyklen min. (elektrisch)

1 bis 120 Sek.
9 bis 19 VDC
<0,5VDC
20 mA DC

> 600 Ohm

6-1



y Technische Daten

Stetiger Ausgang (4-20 mA)
+ Garantierter Ausgangsbereich:
« Genavigkeit:
« Linearitat:
« Aufldsung:

3,52 bis 20,48 mA, entsprechend -3 bis 103%
+5% des Endwerts
+2% des Endwerts
1,0% des Endwerts

« Aktualisierungsgeschwindigkeit: <2 Sekunden

« Lastwiderstand:

Anzeige

< 600 Ohm

Art:

Spannungsversorgung

4-stellige 7-Segmentanzeige, je eine griine und
eine rote Zeile fir Sollwert bzw. Istwert.

Spannung:

Frequenz:

Zuléssige Schwankung:
Leistungsaufnahme:
Isolationswiderstand:

Allgemeines

100 bis 240 V AC
50/60 Hz
15%/+10%

10 VA bei 100 V AC bzw. 15 VA bei 220 V AC
>20 MOhm bei 500 V DC

Umgebungstemperatur:
Umgebungsfeuchtigkeit:
Warmlaufzeit:
Abmessungen
+ CN4801/CN4802
- CN4811/CN4812
« CN4821/CN4822
Gewicht
+ CN4801/CN4802
« CN4811/CN4812
« CN4821/CN4822
Montage:
Anschlisse:

Regelfunktionen

-10 bis 50°C
90% r. F., nicht kondensierend
2 Stunden

48 x 48 x 120,5 mm (1/16-DIN)
48 x 96 x 112 mm (1/8 DIN)
96 x 96 x 112 mm (1/4 DIN)

ca. 200 g

ca. 300 g

ca. 400 g

Taofeleinbau
Schraubklemmen M3,5

Regelverfahren:
Proportionalbereich (P):
Nachstellzeit (I-Anteil):
Vorhaltezeit: (D-Anteil)
Digitaler Eingangsfilter:

Istwert-Korrektur:
Bereichsiiber- oder -unterschreitung:

6-2

PID (Standard oder Fuzzy-Logik, einstellbar)
0 bis 999,9% (O entspricht Ein/Aus-Regelung)
0 bis 3200 Sekunden (0 = Aus)

0 bis 999,9 Sekunden (O = Aus)

Verzdgerungsfilter 1. Ordnung mit einstellbarer

Zeitkonstante von 0,0 bis 00,0 Sekunden.
+50%
-5 bzw. 105%
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Alarm (Optionen -A1 und -A2)

Aktualisierungszeit:
Relaisausgang

- Kontakte:

« Schaltleistung:

+ Mindest-Schaltstrom:
« Lebensdaver:

500 mSek

Einpoliger SchlieBer

220V AC/30V DC 3 A (ohmsche Lasten)
220V AC/30V DC 1 A (induktive Lasten)

100 mA (24 V DC)

20 Millionen Schaltzyklen min. (mechanisch)
100.000 Schaltzyklen min. (elektrisch)

MeBkreis- und Heizungsbruchalarm (Option -HB)

Eingangsfehler

« Aktualisierungszeit:

« Einstellbereich:

+ Relaisausgang:
Heizungsbruchalarm, Eingang

+ 1bis30 A:

+ 20 bis 50 A:
Heizungsbruchalarm, Ausgabe

« Aktualisierungszeit:

+ Einstellbereich:

+ Relaisausgang:

500 mSek
00:00 bis 99:59 Stunden:Minuten

Ausgabe des Alarms erfolgt Uber Alarmrelais

CT(CTL-6-SF)
CT(CTL-12-536-8F)

500 mSek
1 bis 50 A

Ausgabe des Alarms erfolgt Gber Alarmrelais

Rampenfunktion (Option -RAMP)

Verfigbare Programme:
Anzahl der Segmente:
Sicherung des Speicherinhalts:
Programmstart:

1 Programm
8 (je 4 Rampen- und Haltesegmente)
EEPROM

Automatisch beim Einschalten oder manuell Gber
die Tastatur

Schreiberausgang (Option -AO)

Anzahl der Ausgénge:
Art:

Funktion:

Garantierter Bereich:
Genavigkeit:
Welligkeit:
Temperaturdrift:
Lastwiderstand:
Aktualisierungszeit:

1 Analogausgang
1 bis 5 V DC, skalierbar

Ausgabe von Sollwert, Istwert oder
Ausgangswert, einstellbar

0,88 bis 5,12 V DC (-3 bis 103%)
+0,5% des Endwerts

< 1,0%ss bei 50 Hz

+0,3% des Endwerts/10°C

> 500 kOhm

500 mSek
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Digitaler Eingang (Option -DI)

Bereich: 15 bis 21 VDC, 5 mA
RS485-Schnittstelle (Option -C4)

Art: RS485, 2-Drahtsystem
Ubertragungsverfahren: Halbduplex, seriell
Synchronisierung: Start/Stop-Synchronisierung
Datenformat: 8 Datenbits, 1 Stopbit
Ubertragungsrate: 9600 bps

Anzahl anschlie3barer Gerdéte: 15 Geréte plus 1 Computer
Ubertragungsentfernung: 500 m
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Fehlermeldungen und Fehlersuche

7.1 Fehlermeldungen
Wenn auf der Anzeige eine Fehlermeldung erscheint, beheben Sie

die Ursache so schnell wie moglich.

Anzeige

Ursache

. Themoelement-Bruch
2. Pt100 nicht angeschlossen
3. Eingangssignal liegt Gber 105% des Bereichs

Regelausgang

Der Ausgang verhélt
sich entsprechend
der Einstellung des
Parameters BURN.

. Pt100 nicht angeschlossen
2. Pt100 kurzgeschlossen

3. Eingangssignal liegt unter -5% des Bereichs

Der Ausgang verhélt
sich entsprechend
der Einstellung des
Parameters BURN.

kbl

. Heizungsbruch

Die Regelung wird
fortgesetzt.

LPbr

. Nicht ngher bestimmter Fehler im

Eingangkreis

Die Regelung wird
fortgesetzt.

. Datenverlust des EEPROMs

Die Regelung wird
fortgesetzt.
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7.2 Fehlersuche

7-2

Problem

Gewiinschter
Parameter
wird nicht
angezeigt.

Magliche Ursache

Falsche Bedienerebene
eingestellt
Option nicht installiert

Ldsung

Stellen Sie die richtige Bediener-
ebene ein wie auf Seite 3-3
beschrieben. Bestimmte Para-
meter werden nur angezeigt,
wenn die entsprechende Option
installiert ist.

Sollwert kann
nicht
verdndert
werden.

Sollwertbegrenzung falsch
eingestellt
Rampenfunktion ist aktiv.

« Korrigieren Sie die Einstellung
der Sollwertbegrenzung
(s. Seite 5-20).

+ Stellen Sie die Rampefunktion
auf oFF (s. Seite 5-9).

Alarmsollwert

Der Alarmtyp ist auf O (kein

« Korrigieren Sie die Einstellung

wird nicht Alarm) eingestellt. fir den Alarmtyp
angezeigt. (s. Seite 5-16f).
Anzeige Eingangsfehler + Kontrollieren Sie den Sensor-
L PhL- Heizungsbruch anschluf} sowie die Stellung
blinkt AnschluBfehler im MeBkreis der Eingangs-Steckbriicke
(s. Seite 1-5 ff und 4-3).
« Tauschen Sie das Heizelement
aus.
« Kontrollieren Sie den
MeBkreis.
Anzeige Datenverlust des EEPROMs + Tauschen Sie den Regler aus.
FHLT blinkt
Anzeige Eingangsfehler + Kontrollieren Sie den Sensor-
N HH Eingangsbriicke nicht korrekt anschluf} sowie die Stellung

oderiiii

gesteckt

der Eingangs-Steckbriicke
(s. Seite 1-5 ff und 4-3).

Anzeige Eingangswert kann nicht in - Legen Sie ein geeignetes
-—=- vier Stellen angezeigt werden. Eingangssignal an.
Regelung Regeltatigkeit nicht korrekt « Stellen Sie die fir Ihren
beginnt nach eingestellt. Prozef benétigte Regel-
Einschalten tatigkeit ein (s. Seite 5-22).
nicht.
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Problem

Selbstopti-
mierung nicht
verfigbar.

Méagliche Ursache

Eingangsfehler
Rampenfunktion ist aktiv.
Regler arbeitet im manuellen
Betrieb.

Sollwert wurde wahrend der
Selbstoptimierung veréndert.
Selbstoptimierung konnte
nicht innerhalb von 12
Stunden beendet werden.

Losung

« Kontrollieren Sie den Sensor-

anschluB sowie die Stellung
der Eingangs-Steckbriicke
(s. Seite 1-5 ff und 4-3).

« Stellen Sie die Rampenfunktion

auf oFF (s. Seite 5-9).

+ Schalten Sie vom manuellen

auf automatischen Betrieb.

« Wiederholen Sie die

Selbstoptimierung, ohne den
Sollwert zu verdndern.

- Stellen Sie die Regel-

parameter manuell ein.

I -Anzeige

Das Ausgangsrelais war nicht

« Der Sollwert fiir den Heizstrom

wird nicht lange genug angezogen. kann nur korrekt eingestellt
aktualisiert. Die Zykluszeit fir den werden, wenn das Relais nach
Ausgang ist zu kurz dem Einschalten mindestens
eingestellt. 1 Sekunde angezogen ist.
« VergroéBeren Sie die
Ausgangs-Zykluszeit auf
20 Sekunden oder mehr
(s. Seite 5-23).
MeBkreis- Einstellung der Ausgangs- - Die MeBkreisiberwachung
Uberwachung begrenzung kann nur arbeiten, wenn der
nicht obere Grenzwert fir die
verfigbar. Ausgangsbegrenzung kleiner
als 100 und gréBer als O ist.
Korrigieren Sie die Einstellung
(s. Seite 5-23).
Datenaus- Kommunikationsparameter - Stellen Sie die Ubertragungs-
tausch tber am Rechner sind falsch parameter am Rechner auf die
die eingestellt. korrekten Werte ein (s. Seite

Schnittstelle
funktioniert
nicht.

Falsche Geratenummer
Schnittstellenkabel ist nicht
korrekt angeschlossen.

5.26).

- Stellen Sie die korrekte

Gerdatenummer ein
(s. Seite 5-26).

« Achten Sie beim Anschluf} des

Schnittstellenkabels auf die
richtige Polaritét.
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Parameterliste v

Die folgende Parameterliste gibt eine Ubersicht aller einstellbaren
Parameter mit ihrer Grundeinstellung sowie der Seite, auf der Sie
die Beschreibung des Parameters finden.

Wenn Sie die Spalte fiir Thre eigene Einstellung benutzen mdchten,
kopieren Sie sich diese Liste, damit Sie bei Anderungen eine Vorlage
haben.
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Anzeige Name  Beschreibung Einstellong  Einstellbereich Seite  Ihre Einstellung
! alk | LOCK | Bedienerebene 2 0-3 51
Mad | MOD | Betriebsart AUTO AUTO/MAN 53
Ar AT | Selbstoptimierung OFF OFF/ON/LO 5-4
-5 | DSV | Externer Sollwert 0% 0 bis 100% d.B. 58
Prol | PROG | Rampenfunkfion OFF OFF/RUN/HOLD 58
So- 1| V-1 | Rompensollwert 1 0% 0-100%d.B 510
T 4~ | TMIR | Rampenzeit 1 00.00 00.00 - 99.59 5-10
TS | TMIS | Haltezeit 1 00.00 00.00- 99.59 510
So-2 | V-2 | Rampensollwert 2 0% 0-100%d.B 510
M2 | TMR | Rampenzeit 2 00.00 00.00 - 99.59 5-10
TN25 | M | Haltezeit 2 00.00 00.00- 99.59 510
S5-3 | V-3 | Rampensollwert 3 0% 0-100% d.B. 510
T3~ | TM3R | Rampenzeit 3 00.00 00.00 - 99.59 5-10
7135 | M3S | Haltezeit 3 00.00 00.00- 99.59 510
So-Y | V-4 | Rampensollwert 4 0% 0-100% d.B. 510
M4~ | TM4R | Rampenzeit 00.00 00.00 - 99.59 5-10
TIYG | TM4S | Haltezeit 4 00.00 00.00- 99.59 510
—om | P-ON | Autom. Start NO YES/NO 5-10
= P Proporfionalbereich 50 0,0 - 999,9%d.B. 512
R4S | HYS | Hysterese (Ein/Aus) 0,5% 0-100% d.B 512
C | Nachstellzeit 240 0 bis 3200 Sek. 512
D | Vorhaltezeit 60,0 0 bis 999,9 Sek 512
Cool | 0L | Steilheit 1,0 0,0-10,0 513
dh DB | Spreizung 0,0 -50 - 50% 513
A- AR | Uberschwingunterd. 100,0% 0,0-100,0% d.B 514
MFBA | MAN | Man. Korrektur 0,0 -100,0 - 100,0% 514
AL T | AUT | Alarmtyp Alarm 1 0003/1000 517
Fio 0 AL | Mlarmsollwert 1-1 10°C/0,5% | 0,0-100,0% d.B. 517
A ! ik | ATTH | Hysterese Ebene 1-1 0,5% 0-100% dB 517
FL (2 | ALI2 | Alarmsollwert 1-2 0,5% 0,0-100,0% d.B. 517
H 2R | A12H | Hysterese 1-2 0,5% 0-100% d.B 517
AL {3 | ALI3 | Marmsollwert 1-3 0,5% 0,0-100,0%dB. | 5-17
H {3k | A13H | Hysterese Ebene 1-3 0,5% 0-100% d.B 517
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Anzeige Beschreibung Einstellong  Einstellbereich Seite  Ihre Einstellung
L2 | AL2T | Alarmtyp Alarm 2 0,5% 0,0-100,0% d.B. 517
AL2 ¢ | A1 | Marmsollwert 2-1 0,5% 0-100% d.B 517
HZ Ik | A2TH | Hysterese 2-1 0,5% 0-100% d.B. 517
R 22 | AL22 | Alarmsollwert 2-2 0,5% 0,0-100,0% d.B. 517
HZ2h | A22H | Hysterese 2-2 0,5% 0-100% d.B. 517
FL23 | AL23 | Alarmsollwert 2-3 0,5% 0,0-100,0% d.B. 517
HZ23hH | A23H | Hysterese 2-3 0,5% 0-100% d.B. 5-17
L ooP | LOOP | Brucherkenn.-Intervall|  00.00 00.00 - 99.59 518
hb-H | HB-A | Brucherkenn.-Strom 50A 1-50A 5-18
ol PVT | Eingangsart/Bereich 2200 41
FoF | PVF | Oberer Skalenrand 1000 -1999 - 9999 44
Poh | PVB | Unferer Skalenrand 0 -1999 - 9999 44
PSd | WD | Dezimalposifion 1 0-2 44
mF TF | Eingangsfilter 50 0,0-900,0 519
SFr | S| Istwertkorrektur 0,0% -50,0-50,0%dB. | 519
So-h | SV-H | Ob. Sollwertgrenze 100% 0-100% d.B. 5-20
So-L | SVL | Unt. Sollwertgrenze 0% 0-100% d.B. 5-20
CrrL | CRL | Fuzzy-Logik PID PID/FUZZY 5-20
dr DT | Zykluszeit 05 0,5-999,5 Sek 5-20
~E || REVI | Regeltitigkeit Ausg. 1 REV REV/NORM 521
~ESC | REV2 | Regeltitigheit Ausg. 2 | NORM REV/NORM 521
TC- 1| TC1 | Zykluszeit Ausgang 1 2/20 1-120 Sek 5-22
TC-2 | T¢2 | Iykluszeit Ausgang 2 2/20 1-120 Sek 522
Ho-h | MV-H | Ob. Ausgangsgrenze 100% -3,0-103,0% 5-23
To-L | MV-L | Unt. Ausgangsgrenze 0% -3,0-103,0% 523
bii~m | BURN | Verhalten bei Fehlern 1 0-4 5-24
Aol | AOT | Analogausgangstyp PV PV/SV/MV 5-25
Ho-h | AO-H | Oberer Skalenrand 100,0 0,0-100,0 5-25
Ho-L | AO-L | Unterer Skalenrand 0,0 0,0-100,0 5-25
S Ao | SINO | Gerdtenummer 1 1-15 5-26
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